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Nicht-stochastische lineare Modelle _

Konsistentes Gleichungssystem vermittelnder Beobachtun-
gen:

Ax=y,y € R(A)

Inkonsistentes Gleichungssystem vermittelnder Beobachtun-
gen:

Ax+i=y,y g R(A)

Konsistentes System von linearen Bedingungsgleichungen
mit Unbekannten: Ax = By, By € R(A)

Inkonsistentes System von homogenen Bedingungsgleichun-
gen mit Unbekannten: Ax + Bi = By, By ¢ R(A).
Spezialfall: Bi = By

Konsistentes System von inhomogenen Bedingungsgleichun-
gen mit Unbekannten: Ax = By — ¢, By € c + R(A)
Inkonsistentes System von inhomogenen Bedingungsglei-
chungen mit Unbekannten:
Ax+Bi=By-¢,By¢c+R(A)

Inkonsistentes System von inhomogenen Bedingungsglei-
chungen mit Unbekannten mit zusitzlichen inhomogenen,
aber konsistenten Bedingungsgleichungen zwischen den Un-
bekannten allein und zusitzlichen inhomogenen, aber belie-
bigen Bedingungsgleichungen zwischen den Beobachtungen
allein: Ax+ Bi=By —c,

0 B, €1
A:=[A2 ,B_:=[B2],c:=[Cle,C:AER(Aa)

0 €3
Lineare Systeme mit Ungleichungen:
Bii=Byy-c¢;, Asx+Bi=Byy—¢3,Cx<b

16

28

34

54

57

66

78




52 .

(a)

(b)

(c)

()

(¢)

()

Inhaltsverzeichnis

Stochastische lineare Modelle vom Typ Gauf-Markov

Homogenisierte Form des allgemeinen stochastischen linea- -

ren Modells vom Typ GauB-Markov

Spezielles Gaufi-Markov-Modell:
A¢ =E{y}, E{y} e R(A),
kA =m, Vo2 =D{y},5kV=n

Spezielles Gau-Markov-Modell mit Datumdefekt (Kollinea-
ritit): A€ = E{y}, E{y} € R(A), kA =: r < m,
Vo? = D{)':.}, rkV=n

Spezielles Gaufi-Markov-Modell mit Restriktionen:

Alf = E{yl}, E{yl} € R(Al), rk Al ==rn<m, V10’2 =
D{yl}, V1 positiv-deﬁnit, rle = ".17 Agf = E{yz},
E{y:} € R(A3),.tkA; =: r; < m, Vy0? = D{y;}, V2
positiv-definit, Tk V2 = ny, 0 = C{y1,y2}, rk[A],A}] =
r<m '

Spezielles Gau-Markov-Modell mit Datumdefekt (Kollinea-
ritdt) und singulirer Dispersionsmatrix:

Af = E{y}, E{y} € R(A), 1k A =: 7 < m, Vo? = D{y},
V positiv-semidefinit, tkV =: t < n, y € R([A,V]) mit
Wahrscheinlichkeit 1.

Gemischtes Gaufi-Markov-Modell mit fixen und Zufallspara-
metern:

A€ + CE{z} = E{y}, E{y} € R((A,C]), 1k[A,C] = m +1
< n, E{z} unbekannt, Zo? = D{z}, Z positiv-semidefinit,
tkZ = s < I, Vo? = D{y — Cz}, V positiv-semidefinit,
kV =t < n,k[V,CZ] = n, C{z,y — Cz} =0.
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